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Wahrend der Operation unterstDtzt der Operateur mit einer Hand in der Bauchhoh- 
le des Patienten die Operation, in dem er beispielsweise ein Greif- und/oder Halt- 
einstrument wie einen Nadelhalter mit dieser in der Bauchhohle befindlichen Hand 
fuhrt und bedient. Die Moglichkeit die Operation zu unterstutzen, wlrd aber deutlich 
eingeschrankt, wenn die Bewegungsfreiheit der Hand im wesentlichen darauf be- 
schrankt ist, die Handgriffe der Handhabe zusammengedrQckt zu halten, urn ein 
vom Haiteteil ergriffenes Teil, beispielsweise elne Nadel, nicht zu verlieren. 

Davon ausgehend liegt der Erfindung die A ufgabe zugrunde, ein medizini- 
sches Greif- und/oder Halteinstrument der eingangs genannten Art zu schaffen, 
dass einfach und sicher mit nur einer Hand zu bedienen ist. 

Die Losun g dieser Aufgabenstellung ist erfmdungsgemaB dadurch gekenn- 
zeichnet dass die Maulteiie des Halteteils Qber mindestens ein Federelement so- 
wohl in einer das Haiteteil freigebenden Endstellung als auch in einer das Haiteteil 
verriegelnden Endstellung fixierbar sind. 

Durch die erfindungsgemaBe Ausbildung des medizinischen Instruments ist es 
moglich das Instrument einhandig sicher und einfach zu fuhnen und zu betet.gen, 
da die Handgriffe bzw. die Maulteile des Haiteteil mittels des vorzugsweise zw.- 
schen den Handgriffen angeordneten Federelements in Endstellungen Qberfuhrbar 
sind. in denen die Handgriffe ohne das Aufbringen auBerer Krafte gehalten wer- 
den Vielmehr bedarf es einer au&eren Kraft, urn die Handgriffe aus d.esen End- 
SungTheraus zu verste,len. Ein so.chem.aBen ausgablldetes «n*«^. 
somit bestens auch for die HALS-Operationstechnik gee.gnet, be, der, ^mOper^ 
teur zum Bedienen eines medizinischen Instruments nur e.ne Hand zur Verfugung 
steht. 

Q ema& einer praktiscnen AusfOhrungsform der Erfindung «d -'SW>£ 

dass das Federelement ale BlaWeder ausgebildet ist die ,n Offnungsnchtung der 

Henadriffe und somit der das Haiteteil freigebenden EndsteHung «M ™ 

schen den Handgriffen angeordne. is.. Die Vorspannung 

Offnungsrichtung dar Handgriffe gewiihrlalatet, dass etn versehentkches 

des Halteteils und somit be.spieisv.else ein versehendiches Quetschen von Pafen- 

tengewebe ausgeschlossen ist. 
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Weiterhin wird erfindungsgemaB vorgeschlagen. dass das Federelement mit einem 
Ende im Bereich des proximalen Endes eines Handgriffes und mit dem anderen 
Ende im mittleren Bereich des anderen Handgriffes gelagert ist. Durch dieses Aus- 
einanderziehen der Lagerpunkte des Federelements an den Handgriffen wird die 
Druckkraft, die notwendig ist. urn die Handgriffe zum SchlieBen des Halteteils zu- 
sammenzudrucken, reduziert. 

Das OberfQhren der Handgriffe hin zur unteren, das Halteteil verriegelnden 
Endsteilung kann erfindungsgemaB dadurch erieichtert werden. dass zur Lagerung 
des Federelements im mittleren Bereich des Handgriffes an diesem Handgriff ein in 
den Zwischenraum zwischen den beiden Handgriffen hineinragender Fortsatz aus- 
gebildet ist, an dessen freiem Ende das Federelement gelagert ist. 

^ GemaB einer ersten praktischen AusfOhrungsform der Erfindung ist ein Handgriff 
x ^ der Handhabe einstuckig starr mit einem Mautteil des Halteteils ausgebildet, wan- 
rend der andere Handgriff der Handhabe urn einen Gelenkpunkt verschwenkbar 
mit dem anderen Maulteil des Halteteils verbunden ist. Bel dieser Ausgestaltungs- 
form der Erfindung wird vorgeschlagen, dass das Federelement mit einem Ende im 
Bereich des proximalen Endes des starren Handgriffes und mit dem anderen Ende 
im mittleren Bereich des verschwenkbaren Handgriffes gelagert ist. 

Aufgrund dieser Ausgestaltung ist es einfach und zuverlassig moglich. dass der 
Lagerpunkt, an dem das Federelement im mittleren Bereich des Handgriffes gela- 
gert ist, in der das Halteteil verriegelnden unteren Endsteilung unterhalb einer Lm.e 
angeordnet ist. die den Gelenkpunkt zwischen dem verschwenkbaren Handgriff 
und dem verschwenkbaren Maulteil mit dem Lagerpunkt des Federelements im 
O i Bereich des proximalen Endes des starren Handgriffes verbindet. Die Anordnung 
unterhalb dieser gedachten Linie bedeutet, dass eine auBere Kraft aufgewandt 
werden muB, um die Handgriffe wieder auseinander zu bewegen. 

In der das Halteteil freigebenden pberen Endsteilung ist dahingegen der Lager- 
punkt an dem das Federelement im mittleren Bereich des Handgriffes gelagert ist. 
oberhalb der Linie angeordnet ist. die den Gelenkpunkt zwischen dem ver- 
schwenkbaren Handgriff und dem verschwenkbaren Maulteil mit dem Lagerpunkt 
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des Federelements im Bereich des proximalen Endes des starren Handgriffes ver- 
bindet. 

Gemali einer zweiten praktischen AusfOhungsform der Erfindung wird vorgeschla- 
gen, dass beide Handgriffe der Handhabe einstuckig starr mit jeweils einem Maul- 
teil des Halteteils ausgebildet sind, wobei die Handgriffe bzw. Mauiteile einander 
kreuzend um einen gemeinsamen Gelenkpunkt gegeneinander verschwenkbar 
gelagert sind. Bei diesem zangenartigen Aufbau bewirkt das Federelement je nach 
Lage des Lagerpunktes. an dem das Federelement im mittleren Bereich des einen 
Handgriffes gelagert ist zur Lage des Lagerpunktes, an dem das Federelement im 
proximalen Bereich des anderen Handgriffes gelagert ist, dass die Maulte.le, abge- 
sehen von einer labilen Zwischenlage, entweder hin zur geschlossenen Endstel- 
G w lung zusammengedruckt, oder aber hin zur offenen Endstellung auseinanderge- 
W) druckt werden. Der Lagerpunkt, an dem das Federelement im mittleren Bere.ch 
des Handgriffes gelagert ist. ist bei dieser AusfOhrungsform auf einem Kreisbogen 
um den Gelenkpunkt angeordnet. 

Mit einer dritten praktischen Ausfuhrungsform der Erfindung wird vorgeschlagen. 
dass mindestens ein Maulteil des Halteteils fest mit jeweils einem Federelement 
verbunden ist. wobei das Federelement unter Vorspannung distalseitig zw.schen 
dem Gelenkpunkt zum Verschwenken mindestens eines Maulteils und proximalse.- 
tig einem starren Widerlager so angeordnet ist, dass jedes Federelement Ober je- 
weils einen Handgriff der Handhabe zwischen in einer das Halteteil freigebenden 
' Endstellung und in einer das Halteteil verriegelnden Endstellung verlagerbar ist. 

Vorteilhafterwe.se ist bei dieser dritten erfindungsgemalien Ausgestaltungsform ein 
D l Maulteil des Halteteils einstuckig starr mit einem Handgriff der Handhabe ausgeb.l- 
' • det und das andere Maulteil des Halteteils fest mit dem Federelement verbunden. 

wobei das Widerlager des Federelements starr mfc dem starren Hangriff verbunden 
ist und der andere Handgriff der Handhabe um einen Gelenkpunkt verschwenkbar 
am proximalen Ende des starren Handgriffs gelagert ist und dieser verschwenkba- 
re Handgriff mit dem Federelement verbunden ist. 

Weitemin wird mit der Erfindung vorgeschlagen, dass das Grefflnstrument ein Na- 
delhalter, insbesondere ein Nadelharter for die HALS-Operationstechmk, ,st. Gera- 
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de for die HALS-Operationstechnik ist ein eine erfindungsgemafie Ausgestaltung 
vorteilhaft, da das Instrument einfach mit nur einer Hand zti bedienen ist. 

SchlieBlich wird mit der Erfindung vorgeschlagen, dass das Greif- und/oder Halt- 
einstrument ein RohrschafHnstrument ist, wobei die Handhabe uber mindestens e.n 
KraftObertragungselement. insbesondere eine Zug-/Druckstange. mrt dern Haltete.l 
verbunden ist. Durch diese Ausgestaltung wird der Einsatzbereich der erfindungs- 
gemSB. ausgestaiteten Handhabe zum Betatigen eines Halteteils deutlich erweitert. 
da das in den beiden Endstellung fixierbare Halteteil nicht in der Art einer Zange 
unmittelbar mit den Handgriffen der Handhabe verbunden sein muft. 

- Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich anhand der nachfol- 
genden Beschreibung der zugehOrigen Zeichnung, in der vier Ausfiihrungsbe.sp.e- 

»ie eines erfindungsgemaften medizinischen Greif- und/oder Halteihstruments nur 
beispielhaft dargestellt sind. In der Zeichnung zeigt: 

Fig 1a eine Seitenansicht einer ersten AusfOhrungsform eines erfindungsge- 
maBen medizinischen Instruments, das Halteteil in der offenen Endstel- 
lung darsteilend; 

Fig. 1b eine Fig. 1a entsprechende Darstellung. jedoch das medizinische In- 
strument in einer Haltestellung darsteilend; 

Fig. 1c eine Fig. la und 1b entsprechende Darstellung. jedoch das Halteteil in 
der geschlossenen Endstellung darsteilend; 

, Fiq 2a eine Seitenansicht einer zweiten AusfOhrungsform eines erfindungsge- 
ma&en medizinischen Instruments, das Halteteil in der offenen Endstel- 
lung darsteilend; 

Fig. 2b eine Fig. 2a entsprechende Darstellung, jedoch das Halteteil in der ge- 
schlossenen Endstellung darsteilend; 
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Fig. 3a eine Seitenansicht einer dritten Ausfuhrungsform eines erfindungsge- 
maBen medizinischen Instruments, das Halteteil In der offenen Endstel- 
lung darstellend; 

Fig. 3b eine Fig. 3a entsprechende Darstellung, jedoch das Halteteil in der ge- 
schlossenen Eridstellung darstellend und 

Fig. 4 eine schematische Seitenansicht einer vierten Ausfuhrungsform eines 
erfindungsgemaGen medizinischen Instruments. 

Bei den in den Abbildungen Fig. 1a bis 3c dargestellten medizinischen Greif- 
und/oder Halteinstrumenten handelt es sich urn chirurgische Nadelhalter 1. msbe- 
sondere zur Verwendung in der laparoskopischen Chirurgie nach der HALS- 
Operationstechnik. 

Die prinzipiell zangenartig aufgebauten Nadelhalter 1 bestehen im wesentlichen 
aus einer proximalseitigen Handhabe 2 mit zwei Handgriffen 2a und 2b sow.e ei- 
nem distalseitigen Halteteil 3 mit zwei Maulteilen 3a und 3b, die Qber einen Ge- 
lenkpunkt 4 relativ zueinander verschwenkbar sind. 

Bei der in den Abbildungen Fig. 1a bis 1c dargestellten ersten Ausfuhrungsform 
des Nadelhalters 1 sind der Handgriff 2b sowie das Maulteil 3b einstiickig starr 
miteinander verbunden, wohingegen der andere Handgriff 2a sowie das andere 
Maulteil 3a Qber einen Gelenkpunkt 5 verschwenkbar miteinander verbunden s.nd. 
Bei dieser dargestellten Ausfuhrungsform kreuzen sich die Maulteile 3a, 3b bzw. 
die Handgriffe 2a, 2b nicht. 

Wie aus den Abbildungen Fig. 1a bis 1c weitemin ers.chtlich. ist zwischen den 
Handgriffen 2a und 2b der Handhabe 2 ein als Blattfeder ausgebildetes Federele- 
ment 6 angeordnet, welches mit einem Ende an einem Lagerpunkt 7 .m Bereich 
des proximalen Endes des starren Handgriffes 2b und mit dern_anderen Ende an 
einem Lagerpunkt 8 im mittleren Bereich des verschwenkbaren Handgnffes 2a ge- 
lagert ist. Die Lagerung des Federelements 6 im mittleren Bereich des ver- 
schwenkbaren Handgnffes 2a erfolgt bei der dargestellten Ausftthrungsform des 
Nadelhalters 1 am freien Ende eines am verschwenkbaren Handgriff 2a angeord- 



3 } 

w 
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neten, in den Zwischenraum zwischen den beiden Handgriffen 2a, 2b hineinragen- 
den Fortsatz 9. 

Die Bedienung dieses in den Abbildungen Fig. 1a bis 1c dargestellten medizini- 
schen Greif- und/oder HaKeinstruments geschieht w.e folgt: 

Rei der HALS-Operationstechnik fOhrt der Operateur den in der Handinnenflache 
ste BaugrOOe atrtweist r 

, h r in Fin 1a darqestellten offenen Endstellung des Halteteils 3 werden die 
dem verschwenkbaren Handgnff 2a una aem nrfiximaten En des des 

^ « *-* - 9iner a d uB9,en ' 9e9e " 

deZft des Fed^lemem. 6 wi*ende K^ft verstelibar s,nd. 

^if. n drockt der Operateur die Handgrlffe 2a, 2b gegen 
Urn nun eine Nadel zu ergrerfen, drucWder u P e ™ Nadelhalter 1 die 

f>, , die Kraft des Federe>ements 6 aufeinander a»>«M £ £ , 
° J in Fig. 1b dargeetenra SleUung -^^S^JSSil alch der Lager- 
* 3 die Nadel haltend geschleeeer, and. In d*aa . m „ dem u . 

punkt 8 auf Oder etwas obernalb der Lime Li, die den Geienirpu 
gerpunkt 7-yerbindet. 
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Handgrifl 2a/Maulteil 3a kn Gelenkpunkt 5 einknickt und die in Fig. to <^«*** 

zv»ite Endstellung einnimmt. in der die Handgnffe 2a, 2b zusammengedruckt und 

^MauLe 3a, 3b dee Halteleile 3 geecbtossen aind. Da sicb 

baim Obersprinoen der Linie L, wieder ein wenig entepannt a,nd d» Handgnffe 2a. 

£7n d^er Endsteiiung wiederum fixiert. da aa dam Aufbringen einer 

Knan bedarl. um die Handgnfla 2* 2b gagan die Federkraft das Mmmmm 6 

w'teder auseinanderzudrQcken. 

Die Bawagung der Handgdffa 2a. 2b aufeinander zu wird dun* einen am ettnen 
££?2b au.gebiide.en Anachlag 10 beg.enz.. gagan dan der am verschwenk- 
ba-en Handgrifl 2a angeotdnete Fortsab 9 anlauft. 

-, rt»v.„ der Handgriffe 2a. 2b bzw. der Maulteile 3a. 3b rahrt der Operateur 
^Tr a^hrere Fina^ aeiner Hand z*is=nen die Handgnfla 2a. 2b und druckt 
ZrS? T» EZ» * F—- dee Fade— 6 *,der auaeinan- 



der. 



Au^ndderRxie^N*^ 

Nadei verrutscht Oder gar au S dem Halteteit 3 herausfallt. 

Bn acc^n -^^^r?r 9 rrrrmJ 
rrssi s x r— - r un d -as . 

in seinen Endatellungen arratierend gehalten «.rd. 

' ... ev. 9, ,,„d2bdaraestelltezweite Ausfuhrungs«ormdes 
Die in den Abbildungen Fig. 2a und 2b Abbildungen Fig. 1a bis 

Madelhalter 1 unterscheidet aich von der zuvor anhand der * B °'' a " n9 °"^ * 
l^ebenen erslen Auenlhrungeform dadumh^ «^2K^ 
gnmM ararr mK den Je«e<1igen "-J*-**^*^^* 

£ * Ib^Handgnfle 2a. 2b reiaffv zueinandar ver*cb«enkbar a,nd. 
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Auch bei dieser zweiten Ausfuhrungsform des Nadelhalters 1 ist, wie aus Fig. 2a 
und 2b ersichtlich, zwischen den Handgrjffen 2a und 2b der Handhabe 2 ein als 
Blattfeder ausgebildetes Federelement 6 angeordnet. welches mit eirfem Ende an 
einem Lagerpunkt 7 im Bereich des proximaten Endes des einen Handgriffes 2b 
und mit dem anderen Ende an einem Lagerpunkt 8 im mittleren Bereich des ande- 
ren Handgriffes 2a gelagert ist. Die Lagerung des Federelements 6 im mittleren 
Bereich des verschwenkbaren Handgriffes 2a erfolgt auch bei dieser dargestellten 
zweiten Ausfuhrungsform des Nadelhaiters 1 am freien Ende eines am Handgriff 
2a angeordneten. in den Zwischenraum zwischen den beiden Handgriffen 2a, 2b 
hineinragenden Fortsatz 9. 

Die Bedienung dieses Nadelhalters 1 geschieht prinzipiell in der gleichen Art und 
Weise, wie diese zuvor zur ersten Ausfuhrungsform gemaft den Abbildungen Fig. 
,1a bis 1c beschrieben wurde. 

Das Fixieren des Federelements 6 in seinen beiden Endstellungen erfolgt bei der 
zweiten Ausfuhrungsform jedoch dadurch, dass der Lagerpunkt 8, an dem das Fe 
derelement 6 im mittleren Bereich des Handgriffes 2a gelagert ist. auf e.nem Kre.s- 
bogen K urn den Gelenkpunkt 4 angeordnet ist. 

Beim Zusammendrocken der Handgriffe 2a, 2b. ^ ehend von d ^ r °^ ne "/^. 
stellung gemad Fig. 2a, bin zur geschlossenen Endstellung gemafc Ffc . 2b w.ni 
das Federelement 6 entgegen seiner Federkraft weiter durchgebogen, d.jrtdtor 
Abstand zwischen den Lagerpunkten 8 und 7 zunachst vernngert, b.s d,e Kre.s- 
bahn K eine Unie L 2 schneidet, die den Gelenkpunkt 4 mit dem Lagerpunkt 7 des 
FeTerelements 6 im Bereich des proximalen Endes des Handgriffes 2b schne.det 
Sobald die Handgriffe 2a. 2b weiter zusammengedrOckt werden. entepann «ch 
das Federelement 6 wieder. da der Abstand zwischen den Lagerpunkten 7 und 8 
wieder grS&er wird. Da sich das Federelement 6 beim Oberqueren der Linie L 2 
wieder entspannt, sind die Handgriffe 2a. 2b in dieser EndsteHung w.ederum 
daesdemAufbringen einer auSenan Kraft bedarf. urn die Handgrrffe 2a. 2b gegen 
die Federkraft des Federelements 6 wieder auseinanderzudrucken. 

Die Abbildungen Fig. 3a und 3c zeigen eine dritte AusfQhrungsform des Nade.ha, 
ters 1 - Bei dieser AusfOhrungsform weist der Nadelhalter 1 gegenuber den ,n den 
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c - 10 i»h daraestellten AusfUhrungsformen einen deutlich unter- 
Abbildungen Fig. 1a bis 2b dargestemen mu » AusfOhmngsformen 

die Maultei e3a una j dritt en AusfOhrungsform der Hand- 



den. 



W * aus Fig. 3, und 3b en^ch. sind der 

1cm star, mtteinander verbunden. Der 3b »*■"«■ 

punK, 11 «^:^ M E 11^ Ha'ndgriff *> •** 
Die Verbindung zwrschen dem zweiten ™ verbunden 1st. Das Federe- 

Ober das Federelement 6. das fe»t mil dem MauKeT 3a »™ n 2um Ver . 

— " nrCXtn r^W^ger «» angeerdne, is, dass 
HaKeteil 3 freigebenden EndsfefHmg ^Das Veriagern des Fede- 

dem Handgriff 2a und dem Federelement 6. 

den Handgriff 2. nach unten durchgedrOck, u die dle beid en 

wfri* Das DurchdrOcKen des ^^4^d am Wideriager 12 

oben durchbiegt. 
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Alternate zu dieser dargestellten dritten AusfQhrungsform ist es mdglich. diese An- 
ordnung des Federelemente 6 auch so auszugestaiten. dass beide Maulte,le 3a, 
3b fast mit ieweils einem Federe.ement 6 verbunden sind und nur ind,rek ube, -A. 
auf die Federelemente 6 einwirkenden Handgriffe 2a, 2b betatigbar s,nd. Be, d.eser 
nicht dargestellten AusfQhrungsform bedarf es eines starren Mittelstegs. an dessen 
d stalem Ende die Maulteile 3a, 3b um den Gelenkpunkt 4 verschwenkbar s.nd und 
an dessen proximalem Ende die Handgriffe 2a, 2b um den 
scblenkbar ge.agert sind. Aufcerdem dient der starre MKtelsteg zur Aufnahme der 
belden Widerlager 12 fOr die zwei Federelemente 6. 

Fia 4 zetat schlleBlich eine vierte AusfQhrungsform zur Ausgestaltung eines medi- 
Iwlen Gre* L/oder Halteinstruments. Bel diesem dargesteltten med.z,n,- 
^Z^ZntU^es sich um ein Rohrschaftinstrument 14 mH einem vor- 
<W S^TSSi^ Schaft 15. an dessen proxima.em Ende die aus den 
^ HanTgrin^n 2a und 2b bestehende Handhabe 2 und an dessen d.stalem Ende das 

B^en des Halteteils 3 Qber die Handhabe 2 sind die Handhabe 2 und das Hal- 
SSSJiS- ein Kraftobertragungselement f^^^^ 
Sr dargestelHen AusfQhrungsform ist das Kraftobertragungselement als Zug 
/Druckstange 16 ausgebildet. 
' Alternate ist es auch moflKch. das Kraftobertragunase.ement belsptelsweise a,s 
Bowdenzug auszugestalten. 

i wie dies voranstehend zu den Abbildungen F«. la b,s 3b b ^^" ^ 6 
ni "2n Fallen ermdglicht die Anordnung des wenigstens e.nen Federelemente 6. 
# Jass *T»:ZZ sowoh, in einer offenen EndsteHung a,s auch in e.ner ge- 
schlossenen Endstellung fixierbar ist. 
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Bezugszeich anlist_e 



1 



9 



Nadeihalter 



2 Handhabe 

2a (verschwenkbarer) Handgriff 

2b (starrer) Handgriff 

3 Halteteil 

3a (verschwenkbares) Maulteil 

3b (starres) Maulteil 

4 Gelenkpunkt 

5 Gelenkpunkt 



Federetement 



Lagerpunkt 



8 Lagerpunkt 



Fortsatz 



10 Anschlag 

11 Gelenkpunkt 

12 Widerlager 

13 Verbindungssteg 



14 Rohrschattinstrument 

15 Schaft 

16 Zug-/Druckstange 

Li Linie 

L 2 Linie 

L 3 Linie 

K Kreisbogen 
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Patent? ftsprllche 

1 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument mit einer aus zwei Handgriffen 
(2a 2b) bestehenden Handhabe (2) und einem aus mindestens zwei Maultet- 
len'(3a. 3b) bestehenden und Qber die Handhabe (2) betatigbaren Haltete,! 
(3), 

dadurch gekennzeichnet, 

dass die Maulteile (3a, 3b) des Hatteteiis (3) Qber mindestens ein Federele- 
ment (6) sowohl in einer das Halteteil (3) freigebenden Endstellung als auch 
in einer das Halteteil (3) verriegelnden Endstellung fixierbar smd. 

2 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1. dadurch 
' gekennzeichnet. dass das mindestens eine Federelement (6) zwischen den 

0{ Handgriffen (2a. 2b) der Handhabe (2) angeordnet ist. 

3 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1 oder 2 da- 
" durch gekennzeichnet, dass das Federelement (6) als Blattfeder ausgeb,lde 

ist. die in Offnungsrichtung der Handgriffe (2a. 2b) und somit der das Haltete 
(3) freigebenden Endstellung vorgespannt zwischen den Handgriffen (2a, 2b) 
angeordnet ist. 

4 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach mindestens einem der 
Anspriiche 1 bis 3. dadurch gekennzeichnet. dass das Federelement (6) m.t 
einem Ende an einem Lagerpunkt (7) im Bereich des proximalen Endes e.nes 
Handgriffes (2b) und mit dem anderen Ende an einem Lagerpunkt (8) .m m.tt- 
leren Bereich des anderen Handgriffes (2a) gelagert ist. 

d 5 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 4 dadurch 
* gekennzeichnet, dass zur Lagerung des Federelements (6) ™ ^™°* m 

reich des Handgriffes (2a) an diesem Handgnff (2a) ein in den *m*£™ 
- - - .- zwischen den beiden Handgriffen (2a. 2b) hineinragender Fortsatz (9) ausge- 

bildet ist. an dessen freiem Ende das Federelement (6) gelagert .st. 

5. Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach der 
Anspruche 1 bis 5. dadurch gekennzeichnet, dass em Handgnff (2b) der 
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Handhabe (2) einstuckig Starr mit einem Maulteil (3b) ties Haltete.ls (3) aus- 
gebildet ist, wahrend der andere Handgriff (2a) der Handhabe (2) urn e.nen 
Gelenkpunkt (5) verschwenkbar mit dem anderen Maulteil (3a) des Haltete.ls 
(3) verbunden Ist. 

7 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Federelement (6) mit einem Ende am Lagerpunkt 
(7) im Bereich des proximalen Endes des starren Handgriffes (2b) und mit 
dem anderen Ende am Lagerpunkt (8) im mittleren Bereich des verschwenk- 
baren Handgriffes (2a) gelagert ist. 

8 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 6 oder 7, da- 
O durch gekennzeichnet, dass der Lagerpunkt (8). an dem das Federelement 

&l (6) im mittleren Bereich des Handgriffes (2a) gelagert ist, in der das Haltete.l 

? (3) freigebenden oberen Endstellung oberhalb einer Linie (L0 angeordnet ist 

die den Gelenkpunkt (5) zwischen dem verschwenkbaren Handgriff (2a) und 
dem verschwenkbaren Maulteil (3a) mit dem Lagerpunkt (7) des Federeie- 
ments (6) im Bereich des proximalen Endes des starren Handgriffes (2b) ver- 
bindet. 

9 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach mindestens einem der 
Anspruche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Lagerpunkt (8). an 
dem das Federelement (6) im mittleren Bereich des Handgriffes (2a) gelagert 
ist in der das Halteteil (3) verriegelnden unteren Endstellung unterhalb e.ner 
Linie (Li) angeordnet ist, die den Gelenkpunkt (5) zwischen dem ver- 
schwenkbaren Handgriff (2a) und dem verschwenkbaren Maulteil (3a) m,t 

<T\ dem Lagerpunkt (7) des Federelements (6) im Bereich des proximalen Endes 

i£ des starren Handgriffes (2b) verbindet. 

10. Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach mindestens einem der 
Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass beide Handgnffe (2a, 2b) 
der Handhabe (2) einstQckig starr mit jeweils einem Maulteil (3a, 3b) des Hal- 
teteils (3) ausgebildet sind, wobei die Handgnffe (2a, 2b) bzw Mautte.le (3a 
3b) einander kreuzend urn einen gemeinsamen Gelenkpunkt (4) gegene.nan- 
der verschwenkbar gelagert sind. 
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11. Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 10, dadurch 
gekennzeichnet. dass der Lagerpunkt (8), an dem das Federelement (6) im 
mittleren Bereich des Handgriffes (2a) gelagert ist. auf einem Kreisbogen (K) 
um den Gelenkpunkt (4) angeordnet ist 

12 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens ein Mauiteii (3a, 3b) des Halteteils (3) fest 
mit jeweils einem Federelement (6) verbunden ist, wobei das Federelement 
(6) unter Vorspannung distalseitig zwischen dem Gelenkpunkt (4) zum Ver- 
schwenken mindestens eines MauKeils (3a. 3b) und proximalseitig einem 
starren Widerlager (12) so angeordnet ist, dass jedes Federelement (6) uber 
jeweils einen Handgriff (2a, 2b) der Handhabe (2) zwischen in einer.das Hal- 

O teteil (3) freigebenden Endstellung und in einer das Halteteil (3) vemegelnden 

Endstellung verlagerbar ist 

13 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 12. dadurch 
gekennzeichnet. dass ein Mauiteii (3b) des Halteteils (3) einstuckig starr mit 
einem Handgriff (2b) der Handhabe (2) ausgebildet ist und das andere Maui- 
teii (3a) des Halteteils (3) fest mit dem Federelement (6) verbunden ist, wobe. 
das Widerlager (12) des Federelements (6) starr mit dem starren Hangriff (2b) 

verbunden ist und der andere Handgriff (2a) der Handhabe (2) um einen Ge- 
lenkpunkt (11) verschwenkbar am proximalen Ende des starren Handgnffs 
(2b) gelagert ist und der verschwenkbare Handgriff (2a) mit dem Federele- 
ment (6) verbunden ist. 

14 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach mindestens einem der 
p> Anspruche 1 bis 13 dadurch gekennzeichnet. dass das Greif- und/oder 

A Halteinstrument ein Nadelhalter (1 ) ist 

15 Medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet dass das Grejfcjynd/p^ 

strument (14) ist. wobei die Handhabe (2) uber mindestens ein KraftObertra- 
gungselement, insbesondere eine Zug-/Druckstange (16), mit dem Halteteil 
(3) verbunden ist 
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Zusammenfa ssuno 

Die Erfindung betrifft ein medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument mit einer 
aus zwei Griffteilen (2a, 2b) bestehenden Handhabe (2) und einem aus minde- 
stens zwei Maulteilen (3a. 3b) bestehenden und tiber die Handhabe (2) betatigba- 
ren Halteteil (3). Urn ein medizinisches Greif- und/oder Halteinstrument zu schaf- 
fen dass einfach und sicher mrt nur einer Hand zu bedienen ist wird erfindungs- 
gemaB vorgeschlagen. dass die Maulteiie (3a, 3b) des Halteteils (3) ober minde- 
stens ein Federelement (6) sowohl in einer das Halteteil (3) freigebenden Endstel- 
lung als auch in einer das Halteteil (3) verriegelnden Endstellung fixierbar smd. 



o 



(Fig. 1a) 



L 



°4 
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